
【概要】
■２号機原子炉建屋オペレーティングフロアにおいては、燃料取り出しに向けての作業に支障
となる資機材等の残置物の移動・片付作業を４月８日から開始します。昨年の片付作業で、
計画外であった残置物についてコンテナ詰めする作業、さらには、ダスト抑制のための床面
清掃を実施してまいります。
引き続き、ダスト濃度の状況等を監視しながら安全第一に作業を進めてまいります。

使用する遠隔無人重機・ロボット

︓撮影方向

BROKK100D

主な役割
・BROKKが作業する上で死角になる箇所
へのカメラワーク
（作業状況により導入）

Kobra

BROKK400D

主な役割
・資機材等切断、移動 ・床面清掃
・残置物コンテナ詰め等

Packbot

︓残置物片付実施箇所
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①オペレーティングフロア北側の残置物

②オペレーティングフロア西側の残置物
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福島第一原子力発電所 2号機原子炉建屋オペレーティングフロア
残置物移動・片付作業（2回目）開始について

【作業範囲（予定）】
︓床面清掃実施箇所


