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干渉物移動前後の状況（１／２）

＜①北東機器ハッチ前＞ ＜②北側通路＞

作業前 作業前

作業後 作業後

平成23年11月2日（撮影） 平成23年11月2日（撮影）

平成23年11月3日（撮影） 平成23年11月3日（撮影）

撮影：東京電力株式会社



干渉物移動前後の状況（２／２）

＜③西側通路＞ ＜④南西機器ハッチ下＞

作業前

作業後

作業前

作業後

平成23年11月3日（撮影） 平成23年11月3日（撮影）

平成23年11月3日（撮影） 平成23年11月3日（撮影）

撮影：東京電力株式会社



B室

A室

TIP駆動装置

ＥＶ

干渉物移動後の状況

干渉物撤去エリア

移動前

移動後

①北東機器ハッチ前

②北側通路

③西側通路

④南西機器ハッチ下 撮影：東京電力株式会社

⑤北西部 平成23年11月3日（撮影） ⑥北側通路(2)平成23年11月3日（撮影）



干渉物移動後の線量測定結果（北東エリア）
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測定高約1m

ﾊﾟｯｸﾎﾞｯﾄで測定


